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Abstract of WO01 1 0751 

The inventive rack control unit comprises at least 
one gripping arm (12) which is arranged on a 
rotating drive element (11) and with which a 
container (2) or a pallet is grasped for storing and 
displacing. The gripping arm (12) is inclined 
toward the direction of traction of the drive 
element (11) and describes, with cams (25), a 
path (26) that extends along at least one 
deviation area (10) of the transport element (11) 
essentially outside of the path (27) of said 
element (11). The course of movement is more 
simple and enables a higher level of efficiency 
while requiring less space. If two gripping arms 
(12, 12') are provided, one gripping arm (12) 
enters, with the cam (25) thereof, into a groove 
(4) of the container (2) from underneath during 
displacement, and the next gripping arm (12*) 
enters, with the cam thereof (25), into another 
channel (4') from above. The containers (2) or the 
pallets are carefully transported, the chain load is 
reduced, and smaller vertical grids can be used 
without collisions. 
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(57) Abstract: The inventive rack control unit comprises at least one gripping arm (12) which is arranged on a rotating drive element 
(1 i) and with which a container (2) or a pallet is grasped for storing and displacing. The gripping arm (12) is inclined toward the 
direction of traction of the drive element (1 1) and describes, with cams (25), a path (26) that extends along at least one deviation area 
(10) of the transport element (1 1) essentially outside of the path (27) of said element (1 1). The course of movement is more simple 
and enables a higher level of efficiency while requiring less space. If two gripping arms ( 12, 12') are provided, one gripping arm (12) 
enters, with the cam (25) thereof, into a groove (4) of the container (2) from underneath during displacement, and the next gripping 
arm (12') enters, with the cam thereof (25), into another channel (4 T ) from above. The containers (2) or the pallets are carefully 
transported, the chain load is reduced, and smaller vertical grids can be used without collisions. 

[Fortseizung auf dernachsten Seite J 
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(57) Zusammenfassung: Das Regalbediengerat ist mit wemgstens einem an einem umlaufend An trie bs organ (11) angeordneten 
Greifarm (12) versehen, mit dem jeweils ein Behalter (2) oder eine Palette zum Ein- und Auslagem gefasst wird. Der Greifarm 
(12) ist zur Zugrichtung des Antriebs organs (11) geneigt und beschreibt mit Nocken (25) eine Bahn (26), die an wenigstens einem 
Umlenkbereich (10) des Transportorgans (11) wesentlich ausserhalb der Bahn (27) des genannten Organs (11) verlauft. Der Bewe- 
gungsablauf ist einfacher und ermdglicht bei geringerer Platzbeanspruchung eine hohere Leistung. Sind zwei Greifarme (12, 12') 
vorgesehen, so fahn beim Auslagem der eine Greifarm (12) mit seinem Nocken (25) von unten in eine Nut (4) des Behaltcrs (2) ein 
und der nachfolgende Greifarm (12*) fahn mit seinem Nocken (25') von oben in eine weitere Nut (4') ein. Die Behalter (2) bzw. die 
Paletten werden schonend transporticrt, die Kenenbeiastung ist kleiner und ohne Kollision konnen kleinere Hohenraster verwendet 
werden. 
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Regalbediengerat zum Ein- und Auslagern von Behaltern oder Pa- 
letten eines Regals 

f 

Die Erfindung betrifft ein Regalbediengerat zum Ein- und Ausla- 
gern von Behaltern Oder Paletten nach dem Oberbegrif f des An~ 
spruchs 1. 

Regalbediengerate dieser Art sind bekannt. Diese sind auf einem 
Fahrzeug angeordnet, das zwischen Regalen verfahrbar ist. Mit- 
tels den Regalbediengeraten werden Behalter oder Paletten auf 
dieses Fahrzeug geladen oder vom Fahrzeug in das Regal ,-eingela- 
gert. Wesentlich bei solchen Geraten ist/ dass sie wenig P.aum 
beanspruchen und eine hohe Leistung erbringen. Dies ist insbe- 
sondere dann wichtig, wenn ein Regal eine sehr grosse Anzahl 
von Behaltern oder Paletten aufweist. 

In der schweizerischen Patentanmeldung Nr. 4 30/98 (Anmeldedatum 
23. Februar 1998) des Anmelders, ist ein Regalbediengerat of- 
fenbart, das als Greifmittel ein teppichartiges Organ aufweist, 
welches unter einen auszulagernden Behalter geschoben wird. Das 
teppichartige Organ benotigt vergleichsweise wenig Raum und mit 
diesem Gerat ist es moglich, gleichzeitig mehrere ' Behalter oder 
Paletten auszulagern. 

Die EP-A-0 322 313 offenbart ein Regalbediengerat mit einer 
Gliederkette als , umlaufend angetriebenes Organ, An der Kette 
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sind im Abstand zueinander zwei Greifer angeordnet, die an den 
Umlenkbereichen jeweils eine halbkreisf ormige Bahn beschreiben. 
Eine halbkreisf ormige Bahn beschreiben ebenfalls die Greifer 
beim Regalbediengerat gemass der DE-A-195 01 883. Beide Re- 
galbediengerate konnen neben den eingelagerten Behaltern hori- 
zontal und vertikal verfahren werden, da die Greifer die Behal- 
ter an den Umlenkbereichen einholen. Die DE-A-42 33 .690 offen- 
bart ein Regalbediengerat, bei dem.beim Greifvorgang der ganze 
Greifer in eine Nut des Behalters einfahrt . ■"• Dieses Regalbedien- 
gerat kann lediglich vertikal zwischen den eingelagerten Behal- 
tern verfahren werden, da das Regalbediengerat bei einer hori- 
zontalen Bewegung mit den Behaltern kollidieren wiirde. 

Fur Regale mit sehr vielen Behaltern, beispielsweise mehreren 
Tausend Behaltern, besteht nun das BedQrfnis, ein solches Re- 
galbediengerat zu schaffen, das bei ebenfalls geringem Platzbe- 
darf noch leistungsf ahiger ist. . 

Der Erfindung liegt die Aufgabe zu Grunde, ein Regalbediengerat 
der genannten Gattung zu schaffen, das bei gleichem Oder gerin- 
gerem Raumbedarf noch leistungsf ahiger und schonender arbeitet 
und das trotzdem f unktionssicher und kostengunstig hergestellt 
werden kann. 

Die Aufgabe ist bei einem gattungsgemassen Regalbediengerat ge- 
mass Anspruch 1 gelost. Das erf indungsgemasse Regalbediengerat 
hat den wesentlichen Vorteil, dass zum Ein- und Auslagern seit- 
lich, d.h. quer zur ■ Fahrrichtung des Fahrzeuges nicht bewegt 
werden muss. Der bisher notwendige seitiiche Weg des Gerates 
wird vom Greifarm in wenigstens einem Umlenkbereich zuruckge- 
legt. Dieser Greifarm greift am genannten Umlenkbereich uber 
die Bahn des angetriebenen Organs hinaus und greift damit den 
Behalter oder die Palette. Beim Fassen eines auszulagernden Be- 
halters geht die bogenformige Bahn des Nockens fruher als bis^- 
her in eine horizontal verlaufende Bahn uber, die vergleichs- 
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weise nahe zum oberen Trum verlauft. Dadurch ist eine sanftere 
Beschleunigung des Behalters moglich und zudem wird auf das 
Transportorgan beim Transport durch den Greifarm ein kleineres 
Drehmoment ausgeubt- 

Werden zwei Greifarme und zwei Nuten an Behalter bzw. der Pa- 
lette verwendet, so greift beim Auslagern vorzugsweise der eine 
Greifarm von unten und der andere Greifarm von oben in die ent- 
sprechende Nut ein. Dies hat den wesentlichen Vorteil, dass die 
Nuten ohne Klemmgef ahr schmaler ausgebildet sein konnen. Die 
Behalter bzw. die Paletten sind dadurch besser gefuhrt und 
beim Einlagern konnen die Behalter bzw. die Paletten weiter 
nach aussen transportiert werden. 

Ein wesentlicher Vorteil des erf indungsgemassen Regalbedienge- 
fates wird auch darin gesehen, dass die Bahn des Nockens an den 
Umlenkstellen nach oben oder unten weniger ausladend ist. Da- 
durch konnen auch bei geringerer Rasterhohe bzw. niedrigeren 
Behaltern oder Paletten eine Kollision vermieden werden." 

Der Greifarm kann ein besonders ausgebildetes Glied einer Glie- 
derkette sein. Der genannte Umlenkbereich befindet sich dort,. 
wo die Gliederkette urn ein Ket'tenrad gefuhrt ist. Urn den Behal- 
ter oder Palette zu fassen, weist dieser bzw. diese beispiels- 
weise eine seitliche Nut auf, in welche der Greifbereich des 
Greifmittels eingreift. Der Greifbereich des Greifmittels kann 
beispielsweise ein Zapfen aufweisen, der zum Auslagern von un- 
ten in diese Nut eingreif t . Der Greifarm wechselt hierbei . vom . 

! 

unteren Trum zum oberen Trum der Gliederkette. Befindet sich 
der Greifarm im Bereich des oberen Trums, so ist der= Behalter 
bzw. die Palette gefasst und wird vom Greifarm mit einer hori- 
zontalen Bewegunq mitgenommen. Das Transportorgan wird solange 
angetrieben, bis der Behalter bzw. die Palette auf dem Fahrzeug 
ist. Das Fahrzeug wird nun, mit dem aufgeladenen Behalter bzw. 
Palette beispielsweise auf Schienen zum vorgesehenen Ziei ver- 
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fahren. Auf einem solchen Fahrzeug konn'en mehrere solche Re- 
galbediengerate angeordnet sein. Fur die Erfindung ist zudem 
wesentlich, dass das erf indungsgemasse Regalbediengerat ver- 
gleichsweise schmal gebaut werden kann, sodass das . Fahrzeug 
entsprechend in schmalen Gangen horizontal und/oder vertikal 
verfahren werden kann. Beim Verfahren des Regalbediengerates 
besteht keine Kollisionsgef ahr mit den eingelagerten Behaltern 
bzw. Paletten. 

Ein wesentlicher Vorteil des erf indungsgemassen Regalbedienge- 
rates wird auch darin gesehen, dass die Bewegung zum Ein- und 
Auslagern wesentlich gleichf 6rmiger ist als bisher und dass da- 
durch die Antriebsmittel und auch die Steuerung wesentlich ein- 
facher. ausgebildet sein konnen und auf Grund der einfacheren 
und kurzeren Bewegung das Ein- und Auslagern schneller als bis- 
her erfolgen kann. Da ruckartige Bewegungen vermieden weren, 
werden das Transportorgan, die Behalter und auch der Behalte- 
rinhalt schonender behandelt. 

Zwei Ausfuhrungsbeispiele des erf indungsgemassen Regalbedienge- 
rates werden nachfolgend anhand der Zeichnung naher erlautert. 
Es zeigen : 

Figur 1 eine raumliche Ansicht eines erf indungsge- 

massen Regalbediengerat, 
Figur 2 ein Fahrzeug mit ' vier Regalbediengerat en 

gemass der Erfindung/ 
Figur 3 schematisch das Auslagern eines Behalters, 

Figuren 4 und 5 schematisch das Greifen eines Behalters, 
Figur 6 schematisch das Einlagern eines Behalters, 

Figur 7 eine raumliche Ansicht eines Greifmittels 

Figur 8 schematisch das Auslagern eines Behalters 

mit einem Regalbediengerat gemass einer Va- 
riante. 
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Die Figur 1 zeigt ein erf indungsgemasses Regalbediengerat 1, 
das mit einem Behalter 2 beladen ist. Auf dem in Figur 2 ge- 
zeigten Fahrzeug 15 sind vier solche Regalbediengerate 1 ange- 
ordnet. Solche Fahrzeuge 15 sind bekannt und werden beispiels- 
weise vom Anmelder hergestellt. Das Fahrzeug 15 wird auf hier 
nicht gezeigten Schienen in den Richtungen des Doppelpfeils 14 
verfahren. Die Bewegungen zum Ein- und Auslagern der Behalter. 2 
erfolgt in den Richtungen des Doppelpfeils 13 und damit guer zu 
den Richtungen des Doppelpfeils 14. Fur die Erfindung ist nun 
wesentlich, dass das Regalbediengerat 1 zum Ein- und Auslagern 
und somit in den Richtungen des Doppelpfeils 13 nicht bewegt 
werden muss. 

Der Behalter 2 kann sehr unterschiedlich ausgebildet sein. Er 
kann auch durch eine Palette Oder ein ahnliches Element ersetzt 
sein. Der hier gezeigte Behalter 2 weist zwei parallel zueinan- 
der verlaufende Seitenwande 3 auf, die jeweils im Abstand zu~ 
einander zwei seitliche und vertikal verlaufende Nuten 4 besit- 
zen. Diese Nuten , 4 befinden sich wie ersichtlich in. der Nahe 
einer der beiden Querwanden 32 sowie im Bereich des oberen Ran- 
des 33 des Behalters 2. Die Nuten 4 sind seitlich sowie unten 
und oben offen und jeweils wie ersichtlich unten und oben etwas 
konisch erweitert. Der Behalter 2 ist beispielsweise aus Kunst- 
stoff oder aus Blech hergestellt. Die Breite der Querwandung 32 
betragt beispielsweise 40 cm, es sind aber auch kleinere oder 
grcssere Abmessungen durchaus moglich. 

Das Regalbediengerat 1 ist mit einem Antrieb 5 versehen, der 
(iber ein Getriebe 6 eine Welle 7 antreibt, die uber zwei Ketten-^ 
oder Zahnriemen 8 jeweils ein Kettenrad 9 antreibt, urn das je- • 
weiis ein umlaufendes Transportorgan 11 gelegt ist. Im Abstand 
zum Kettenrad 9 befindet sich jeweils ein v/eiteres Kettenrad 10 
fur die Umlenkung des Transportorgans 11. Die Kettenrader 9 una 
10 sind jeweils an einem hier nicht gezeigten Gesteli gelagert. 
Der Antrieb 5 kann ein Elektromotor sein, denkbar ist aber auch 



WO 01/10751 PCT/CHOO/00416 

6 

eine Ausfuhrung, bei welcher die Welle 7 vom Antrieb des Fahr- 
zeuges 15 mittels Kuppluhg und Getriebe angetrieben 1st. 

Die beiden umlaufenden Transportorgane 11 sind vorzugsweise 
Gliederketten mit mehreren Gliedern 19, wie in den Figuren 4 
und 5 angedeutet. Zwei dieser Glieder sind besonders gestaltet 
und als Greifarm 12 ausgebildet. Die Figur 7 zeigt einen sol- 
chen Greifarm 12, der. zwei Stege 22 sowie einen seitlich von 
den Stegen 22 vorstehenden Nocken 25 aufweist. Dieser Nocken 25 
bildet einen Greifbereich 24. Die beiden Stege 22 weisen je- 
weils zwei Locher 23 auf, in welche die Bolzen des Transportor- 
gans 11 eingreifen und damit den Greifarm 12 festhalten. Die 
Greifarme 12 sind somit ebenfalls Glieder des Transportorgans 
11. Der Nocken 25 ist wie ersichtlich im Abstand zu den Lochern 
23 und damit am freien Ende des Greifarms 15 angeordnet. Der 
Greifarm 12 . bildet somit einen mechanischen Greifer mit dem 
Nocken 25 als Mitnehmer. Ist das Transportorgan 11 angetrieben, 
so wird selbstverstandlich der Greifarm 12 mitbewegt. Die Stege 
22 sind so angeordnet, dass sie zur Kettenlinie 27 gemass Figur 
4 Oder 5 im oberen Trum 11a oder unteren Trum lib nach aussen 
geneigt sind. Der Winkel Alpha (Figur 7) zur Kettenlinie ' ist 
vorzugsweise kleiner als 20° . Vorzugsweise betragt der Winkel 
Alpha etwa 10°. Denkbar ist aber auch eine Ausfiihrung bei wel- 
cher dieser Winkel Alpha 0 ist. 

1st das Transportorgan 11 angetrieben, so beschreibt der No it- 
ken 25 die in den Figuren 4 und 5 mit gestrichelter Linie ange- 
deutete Bahn 26. Diese ist wie ersichtlich in einem Bereich 
26 A bogenformig und verlauft ausserhalb der ebenfalls mit ei- 
ner gestrichelten Linie angedeuteten Bahn 27 des Transportor- 
gans 11. Der Greifarm 12 vergrossert damit in horizontaler 
Richtung den Wirkbereich des Transportorgans 11. 

Das Auslagern eines Behalters 2 wird anhand der Figuren 3 bis 5 
nachfolgend erlautert. 
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In der Figur 3 oben ist der Behalter 2 in einem hier nicht ge~ 
zeigten Regal gelagert und das Regalbediengerat 1 befindet sich 
neben diesem Behalter 2 auf dem hier nichtgezeigten Fahrzeug 
15. Das Regalbediengerat 1 wurde somit mit dem Fahrzeug 15 zum 
Behalter 2 verfahren. Das Fahrzeug 5 steht fur die nachfolgen- 
den Schritte still. Urn den Behalter 2 auszulagern wird das 
Transportorgan 11 in Richtung des Pfeils 17 angetrieben. Die 
beiden im Abstand angeordneten Greifarme 12 und 12 1 werden ent- 
sprechend mitbewegt. Der Greifarm 12 fahrt nur mit seinem seit- 
lich vorstehenden Noclcen 25 von unten in die Nut 4 ein. Dies 
ist in der Figur 4 anschaulich dargestellt. Das Transportorgan 
11 wird nun in gleicher Richtung weiterbewegt und sobald der 
Greifarm 12 sich im Bereich des oberen Trums 11a befindet, wird 
der Behalter in Richtung des Pfeils 18 horizontal von rechts 
nach links bewegt . Befindet sich der Behalter 2 fast vollstan- 
dig auf dem Regalbediengerat l r so fahrt der Greifarm 12' ge- 
mass Figur 5 von oben in die zweite Nut 4 1 ein. Es ergibt sich 
schliesslich die in Figur 3 ganz unten gezeigte symmetrische 
Anordnung. Diese Anordnung wird mittels einer Schaltfahne 31 
und einem hier nicht gezeigten, am Gerat gestellfest angeordne- 
ten Sensor f estgestellt . Vorzugsweise sind zwei Sensoren ange- 
ordnet, mit denen jeweils. eine Position des Transportorgans 11 
bzw. des Behalters 2 feststelibar ist. Die Schaltfahne 31 ist 
auf dem Transportorgan 11 angeordnet. 1st die in Figur 3 ganz 
unten gezeigte Position erreicht, ' so v.'ird /der Antrieb des 
Transportorgans 11 unterbrochen und der Behalter 2 befindet 
sich nun auf dem Regalbediengerat 1 wie in Figur 1 gezeigt. 
Sind mehrere Regalbediengerate auf den Fahrzeug 15 angeordnet, 
so kann das Auslagern bei diesen Geraten 1 . gleichzeitig oder 
nacheinander erfolgen. Sind die Regalbediengerate 1 bzw. das 
Fahrzeug 15 mit den Behaltern 2 beladen, so v;ird das Fahrzeug 
15 f erngesteuert zum vorgesehenen Zielort verfahren und kann 
dort beispielsweise von Hand oder ebenfalls .automatisch entla- 
den werden. 
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Das Einlagern erfolgt in umgekehrter Richtung und wird nachfol- 
gend anhand der Figur 6 erlautert. 

Zum Auslagern wird das Regalbediengerat 1 mit dem Fahrzeug 15 
zum Platz des Regals verfahren, bei welchem der Behalter 2 in 
das Regal eingelagert werden soil. 1st die genannte Stellung 
erreicht, so wird das Transportorgan 11 in Richtung des Pfeils 
20 angetrieben. Der Greifarm 12 beschreibt mit seinem Nocken 25 
hierbei einen Bogen und fahrt oben aus der Nut 4 heraus. Der 
andere Greifarm 12 1 stosst mit seinem Nocken 25' den Behalter 2 
in Richtung des Pfeils 21 in Figur 6 von links nach rechts r bis 
der Behalter 2 eingelagert ist. Am Schluss dieser Bewegung 
fahrt der Nocken 25 1 unten aus der Nut 4 1 heraus. Der Behalter 
2 befindet sich damit im Abstand zum Transportorgan 11. Die 
beiden Greifarme .25 und 25 1 sind wiederum symmetrisch angeord- 
net und das Regalbediengerat ist nun fur das Auslagern eines 
Behalters bereit. In der Figur 6 wird der Behalter 2 von links 
nach rechts eingelagert. Mit einer umgekehrten Bewegung des 
Transportorgans 11 kann in gleicher Weise der Behalter 2 nach 
links in ein Regal ausgelagert werden. 

Das in Figur 8 gezeigte Regalbediengerat 1 T ermoglicht eine 
noch sicherere Fuhrung des Behalters 2 und ist insbesondere fur 
besonders enge Platzverhaltnisse vorgesehen. Dieses Regalbe- 
diengerat 1' ist im wesentlichen sc aufgebaut wie das Regalbe- 
diengerat 1, die Transportorgane 11' weisen aber zusatzlich 2 
im Abstand zueinander angeordnete Mitnehmer 28 auf. Die Figur 8 
zeigt die einzelnen Schritte beim Einlagern eines Behalters 2. 
Das Transportorgan 11' wird dazu in Richtung des Pfeils 30 an- 
getrieben. Der Greifarm 12 greift von unten in die Nut 4 ein 
und zieht den Behalter 2 gegen das Transportorgan 11', Der 
nachfolgende Mitnehmer 28 wird kurz darauf in eine zweite Nut 
40 ein und bei der . Weiterbewegung des Transportorgans 11' wird : 
somit der Behalter 2 durch • den Greifarm 12 und gleichzeitig 



WO 01/10751 PCT/CH00/00416 

9 

durch den Mitnehmer 28 bewegt'. Durch diesen doppelten Eingriff 
ergibt sich eine stabilere und bessere Fuhrung des Behalters 2. 

Der Behalter 2 wird nun in Figur 8 von rechts nach links in 
Richtung des Pfeiles 29 soweit bewegt, bis der Behalter 2 auf 
dem Regalbediengerat 1 ! gelagert ist. Kurz vor Ende dieser Be- 
wegung werden die beiden Greifarme 12 und 12' aus den Nuten 4 
bzw- 4* nach oben hinausbewegt . Der Behalter 2 ist damit ledig- 
lich noch im Eingriff mit den beiden Mitnehmern 28 und 28'. Das 
Einlagern erfolgt umgekehrt. Die Greifarme 12 und 12' fahren 
hier aber ebenfalls in die Nuten 4 und 4' ein und fuhren den 
Behalter 2 beim Einlagern, Auch bei dieser. Ausfuhrung ist ein 
Positionssensor 31 zur Steuerung des Organs 11' vorgesehen. Ein 
Positionssensor 31 ist aber nicht zwingend, sondern konnte auch 
durch andere geeignete Mittel, beispielsweise durch Schalter 
ersetzt werden. Denkbar ist auch eine Ausfuhrung, bei welcher 
lediglich ein Mitnehmer 28 oder 28 1 vorgesehen ist, wobei die- 
ser dann mittig angeordnet ist. 
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Patentanspruche 

1. Regalbediengerat zum Ein- und Auslagern von Behaltern 

(2) Oder Paletten eines Regals, mit einem endlosen Transportor- 
gan (11), das urn zwei im Abstand zueinander angeordnete Rollen 

(34, 35) gefuhrt ist und einen oberen Trum (11a) und einen un- 
teren Trum (lib) ' aufweist und an dem wenigstens ein Greifarm 

(12) angeordnet ist, der an seinem einen Ende (12a) am Trans- 
portorgan (11) befestigt ist und der an seinem freien En- 
de (12a) einen Nocken (25) aufweist, der eine Bahn (26) be- 
schreibt, die an Umlenkbereichen (10) der genannten Rollen (34 , 
35) ausserhalb der Bahn (27) des Transportorgans (11) verlauft, 
wobei der Nocken (25) in einem der Umlenkbereiche (10) zum Auf- 
laden eines Behalters (2) oder einer Palette in eine im wesent- 
lichen vertikal verlaufende Nut (4) des Behalters (2) bzw. der 
Palette einfahrt, dadurch gekennzeichnet , dass der Greifarm 
(12) zur Zugrichtung des endlosen Antriebsorgans (11) geneigt 
ist. i 

2. Gerat nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, dass zwei 
Grsifarme (12, 12 1 ) im Abstand zueinander am Transportorgan 
(11) befestigt sind und dass die beiden Greifarme (.12, 12') zur 
Zugrichtung geneigt sind. 

3. Gerat nach Anspruch 1 oder 2, dadurch gekennzeichnet," dass 
das Transportorgan (11) eine Gliederkette ist und dass der 
Greifarm (12) ein besoners gestaltetes Glied dieser' Gliederket- 
te (11) ist. 

4. Gerat nach einem der AnsprQche 1 bis 3, dadurch gekenn- 
zeichnet, dass in einem Umienkbereich (10) der Nocken (25) sich 
von unten nach oben bewegt und unmitteibar nach dem Erreichen 
der Hohe des oberen Trums (11a) horizontal in der Richtung die- 
ses Trums (11a) bewegt wird. 
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5. Gerat nach einem der Anspriiche 1 bis 4, dadurch gekenn- 
zeichnet, dass der Greiarm (12) stabformig ausgebildet ist und 
dass im Fall von zwei Greifarmen (12, 12') der Nocken (25) des 
einen Greifarms (12) nachlaufend und der andere vorlaufend ist. 

6. Gerat nach einem der Anspriiche 1 bis 5, dadurch gekenn- 
zeichnet, dass im Abstand zum Greifarm (12) ein Mitnehmer (28) 
am Transportorgan (11) befestigt ist und dass beim Auslagern 
als auch beim Einlagern der Behalter (2) bzw. die Palette durch 
den Greifarm (12) als auch durch den Mitnehmer (28) gefuhrt 
ist . 

7. Gerat nach Anspruch 6, dadurch gekennzeichnet , dass am 
Transportorgan (11) zwei Greifarme (12, 12'). und zwischen die- 
sen zwei Mitnehmer (28, 28') angeordnet sind. 

8. Gerat nach einem der Anspriiche 2 bis 7, dadurch • gekenn- 
zeichnet, dass beim Aufladen eines BehSlters (2) bzw. einer Pa- 
lette ein erster Greifarm (12) mit seinem Nocken (25) yon unten 
in eine erste Nut (4)'. und der zweite Greifarm (12 1 ) mit seinem 
Nocken (25') von oben in eine zweite Nut (4') einfahrt. 

9. Gerat nach einem' der Anspruche 2 bis 8, dadurch gekenn- 
zeichnet, dass beim Abladen eines ersten Greifarms (12) mit 
seinem Nocken (25) oben aus einer ersten Nut (4) ausfahrt und 
der zweite Greifarm (12') den Behalter (2) bzw. die Palette 
transportiert und bei der Abgabe schliesslich - mit seinem': Nok- 
ken (25) unten aus der Nut (4') herausfahrt. 
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